IS APEX DYNAMICS,INC.

Reductores planetarios de precision

PE/PG/PN/PB Series

Precision
Velocidad




PE/PG/PN/PB Series

B8 APEX DYNAMICS,INC.

Caracteristicas técnicas

Portaplanetarios monoblock. Engra- Equipado con rodamientos de agujas, Con la tecnologia HeliTopo de APEX
najes planetarios sujetos por ambos conseguimos maximizar la cantidad de se alcanza un gran rendimiento en el
lados. Le otorgan maxima carga radial e puntos de contacto, aumentado la rigi- ajuste del engranaje, consiguiendo re-
incrementan la fiabilidad y Ia rigidez del dez y obteniendo un alto par en salida. ducir el perfil del diente. Este sistema
sistema. Tratamiento térmico propio de nitru- optimiza el alineamiento y el perfecto
racion por plasma, permite aumentar sincronismo del engranaje logrando la

la dureza de los flancos del diente a
900Hv, logrando asi una gran resisten-
cia al desgaste y mantener una dureza
del ntcleo de 30HRC para una mayor
tenacidad y resistencia al impacto.

maxima superficie de contacto de los
dientes.
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PE Series

*

* %

* g x

* %

* 4 %

APEX DYNAMICS,INC.

Caracteristicas técnicas

Modelo N° Etapas Relacion’  PEO50 PEO70 PE090 PE120 PE155
3 14 39 104 215 423
4 12 31 85 176 364
1 5 14 39 104 215 423
7 12 33 91 195 358
10 9 26 65 150 293
Par nominal de salida T, 15 1 & o Ak e
16 12 31 85 176 364
20 12 31 85 176 364
Nm 2 25 14 39 104 215 423
35 12 33 91 195 358
40 12 31 85 176 364
50 14 39 104 215 423
70 12 33 91 195 358
100 9 26 65 150 293
Par maximo de salida Tog Nm 1,2 4~100 3 veces el par nominal de salida
Velocidad nominal de entrada nqy rom 1,2 4~100 4.500 4.000 3.600 3.000 2.500
Velocidad méxima de entrada n4g rom 1,2 4~100 8.000 6.000 6.000 4.800 3.600
: 1 4~10 <8 <8 <6 <6 <6
Jueao anauar aremin 6100 <10 <10 <8 <8 <8
Rigidez torsional Nm/arcmin = 1,2 4~100 2 4,4 13,5 35,6 64
Carga radial méaxima Forg N 1,2 4~100 820 1.910 2.060 4.160 6.450
Carga axial maxima F2a2B N 1,2 4~100 410 955 1.030 2.080 3.225
Vida util hr 1,2 4~100 20.000
Rendimiento N 9% L =0 = 57
2 16~100 > 94%
Peso kg 1 4~10 0,8 1,9 3,8 8,9 18
2 16~100 11 2,7 5,2 12,2 24,6
Temperatura de trabajo oC 1,2 4~100 0°C~90°C
Lubricacion 1,2 4~100 Grasa CASTROL LMX
Grado de proteccion IP 1.2 4~100 P64
Posicién de montaje 1,2 4~100 Cualquier direccién
Rumorosidad /n1=3000rpm) dB 1.2 4~100 <68 <70 | =7 | <74 <75
Inercia reductor PE
Modelo N° Etapas Relacion!  PE050 PEO70 PEO90 PE120 PE155
3 0,16 0,63 3,48 12,84 36,72
4 0,16 0,60 3,31 12,22 34,63
) 5 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
7 0,16 0,59 3,27 12,05 34,07
10 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
15 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
16 0,16 0,60 3,31 12,22 34,63
Momento de inercia J, kg - cm? 20 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
25 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
) 35 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
40 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
50 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
70 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
100 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02

1 Relacion (i=Nentrada/Nsalida)
2 Aplicado al centro del eje de salida a 100rpm

* \ida Util para ciclo discontinuo (S5) 20.000horas, para ciclo continuo (51) la vida se reduce al 50%

* Juego angular medido al 2% del par nominal de salida Ty
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PE Series - Dimensiones

S
APEX DYNAMICS,INC.
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Unidad: (mm)
Medida PEO50 PEO70 PE090 PE120 PE155
D1 44 62 80 108 140
D2 M4x9 M5x10 M6x12 M8x15 M10x18
D36 12 16 22 32 40
Ddne 35 52 68 90 120
D5 17 25 40 50 65
D6 M4x0,7P M5x0,8P M8x1,25P M12x1,75P M16x2P
D8 50 70 90 120 155
L2 24,5 36 46 70 97
L3 4 5 5 6 8
L4 2,5 5 6 7
L5 14 25 32 50 70
L6 2 2 2 4 6
L7 1,5 2 2
18 1-etapa 55 77 92 127 145
2-etapas 79,5 110 131,5 180 205,5
L9 4,5 4,8 7,2 10 12
10 10 12,5 19 28 36
C13 46 70 100 130 165
C23 M4x0,7P M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P
C33 <12 <16 <24 <32 <38
C43 30 34 40 50 60
C5 30 50 80 110 130
C63 3,5 8 4 5 6
C73 52 72 92 122 157
C83 21,5 21,5 20 24 31
co 1-etapa 101 134,5 158 221 273
2-etapas 125,5 167.5 197,5 274 333,5
C10° 14,5 15,5 13 16 21
B1ho 4 5 6 10 12
H1 13,5 18 24,5 35 43

3. C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,

dirfjase a nuestro departamento de diseno o amplie informacion en nuestra pagina web.
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PG (PGA) Series - Especificaciones
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28 APEX DYNAMICS,INC.

Caracteristicas técnicas

Modelo N°

Etapas Relacion1

PG0O40 PGO60 PGO80 PGOBOA PG120 PG120A PG160

3 14 39 104 215 423
4 12 31 85 176 364
1 5 14 39 104 215 423
7 12 58 91 195 358
10 9 26 65 150 293
15 14 39 104 215 423
16 12 31 85 176 364
Par nominal de salida T,y 20 12 31 85 176 364
25 14 39 104 215 423
Nm 2 35 12 33 91 195 358
40 12 31 85 176 365
50 14 39 104 215 423
70 12 33 91 195 358
100 9 26 65 150 293
Par maximo de salida Tog Nm 1,2 4~100 3 veces el par nominal de salida
Velocidad nominal de entrada nqy i 12 | 4~100 | 4.500 4.000 3.600 3.000 2.500
Velocidad méxima de entrada nqg rm 1,2 4~100 | 8.000 6.000 6.000 4.800 3.600
Juego angular * arcmin 1 4-10 <8 =8 <6 =6 =6
2 16~100 <10 <10 <8 <8 <8
Rigidez torsional Nm/arcmin 1,2 4~100 0,8 2.2 7.2 14,5 65,5
Carga radial maxima F2rg2 N 1,2 4~100 300 680 1.750 3.080 6.520
Carga axial maxima Fap? N 1,2 4~100 150 340 875 1.540 3.260
Vida util hr 1,2 4~100 20.000
Rendimiento N ) 1 4~10 2 97%
% 2 16~100 > 94%
1 4~10 0,7 1,7 3,6 3,6 8.1 8.2 18,2
Peso kg 2 16~100 | 1,0 2,4 5,0 5,0 11,3 11,4 24,9
Temperatura de trabajo °C 1.2 | 4-100 0°C~90°C
Lubricacion 2 4~100 Grasa CASTROL LMX
Grado de proteccion IP 1,2 4~100 P64
Posicién de montaje 1,2 4~100 Cualquier direccion
Rumorosidad (n,=3.000rpm) dB 1,2 4~100 <68 <70 <72 <74 <75
Inercia reductor PG
Modelo N° Etapas Relacion! PG040 PGO060 PG080 PGOSOA PG120 PG120A PG160
3 0,16 0,63 3,48 12,84 36,72
4 0,16 0,60 3,31 12,22 34,63
/ 5 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
7 0,16 0,59 3,27 12,05 34,07
10 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
15 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
16 0,16 0,60 3,31 12,22 34,63
Momento de inercia J, kg - cm? 20 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
25 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
) 35 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
40 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
50 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
70 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
100 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02

1 Relacién (i=Nentrada/Nsaliga)

2 Aplicado al centro del eje de salida a 100rpm
* Vida Util para ciclo discontinuo (S5) 20.000horas, para ciclo continuo (51) la vida se reduce al 50%
* Juego angular medido al 2% del par nominal de salida T2n
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PG (PGA) Series - Dimensiones
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Vista americana

Unidad:(mm)
Medida PG040 PG060 PG080 PGO80OA PG120 PG120A PG160
D1 34 52 70 100 100 130 145
D2 M4x9 M5x10 M6x12 6,5 M10x18 8,5 M12x22
D3n7 10 14 20 25 40
Ddn7 26 40 60 | 80 80 | 110 130
D5 12 17 25 35 65
D6 M3x0,5P M5x0,8P M6x1P M10x1,5P M16x2P
D7 - - - | 120 - | 1675 -
D8 50 70 90 120 160
1 - - - | 92 - | 124 -
2 26 35 40 55 87
13 2 3 3 4 5
L4 1 1 1 2
L5 18 25 28 40 65
L6 2,5 2,5 4 5 8
L7 1 1 1 15 2
g |1-etapa 50 68,5 95 125 153
2 - etapas 74,5 101,5 134,5 178 213,5
L9 2.2 4,8 5 6.5 12
110 9,5 12,5 16,5 23 36
111 - - - 10 - 14 -
ok 46 70 100 130 165
2 M4x0,7P M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P
33 <12 <16 <24 <32 <38
4 30 34 40 50 60
C5%6 30 50 80 110 130
C6* 35 8 4 5 6
c7° 52 72 92 122 157
ce 21,5 21,5 20 24 31
cg? |1~ etapa 97,5 125 155 204 271
2 - etapas 122 158 194,5 257 331,5
c10 14,5 15,5 13 16 21
B1hg 3 5 6 8 12
H1 11,2 16 22,5 28 43

3. C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,

dirfjase a nuestro departamento de diseno o amplie informacién en nuestra pagina web.
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PN Series - Especificaciones W \rEx DyNAMICS,ING.
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Caracteristicas técnicas

Modelo N° Etapas Relacion’ PN0O23 PNO034 PNO42 PNO56 PNO75
3 14 39 104 215 423
4 12 31 85 176 365
1 5 14 39 104 215 423
7 12 33 91 195 358
10 9 26 65 150 293
Par nominal de salida T, 15 14 39 104 215 423
16 12 31 85 176 364
20 12 31 85 176 364
2 25 14 39 104 215 423
Nm 35 12 33 91 195 358
40 12 31 85 176 364
50 14 39 104 215 423
70 12 33 9 195 358
100 9 26 65 150 293
Par maximo de salida T Nm 1,2 4~100 3 veces el par nominal de salida
Velocidad nominal de entrada nqy rom 1,2 4~100 4500 4.000 3.600 3.000 2.500
Velocidad méaxima de entrada n4g rom 1,2 4~100 8.000 6.000 6.000 4.800 3.600
Juego angular * arcmin 1 4~10 <8 <8 <6 <6 <6
2 16~100 <10 <10 <8 <8 <8
Rigidez torsional Nm/arcmin 1 » 4~100 1,6 6,4 17,5 62,8 143,5
Carga radial méxima Farg? N 1,2 4~100 680 1.750 1.830 4.140 6.440
Carga axial maxima F2ap? N 1,2 4~100 340 885 915 2.070 3.220
Vida util hr 1,2 4~100 20.000
Rendimiento n % 1 4~10 2 97%
2 16~100 > 94%
Peso kg 1 4~10 0,8 2,3 4,6 9,7 19,7
2 16~100 1.1 3,0 6,0 13,0 26,3
Temperatura de trabajo oC 11,2 4~100 0°C~90°C
Lubricacion 1,2 4~100 Grasa CASTROL LMX
Grado de proteccion IP 1,2 4~100 P64
Posicién de montaje 1,2 4~100 Cualquier direccion
Rumorosidad (n1=3.000rpm) dB 12 | 4-100 <68 | <70 | <72 | <74 | <75
Inercia reductor PN
Modelo N° Etapas Relacion’ PN023 PNO034 PNO42 PNO56 PNO75
3 0,16 0,63 3,48 12,84 36,72
4 0,16 0,60 3,31 12,22 34,63
/ 5 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
7 0,16 0,59 3,27 12,05 34,07
10 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
15 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
16 0,16 0,60 3,31 12,22 34,63
Momento de inercia J, kg - cm? 20 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
25 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
5 35 0,16 0,59 3,28 12,10 34,24
40 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
50 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
70 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02
100 0,16 0,59 3,26 12,03 34,02

1 Relacion (i=Nentrada/Nsaliga)

2 Aplicado al centro del eje de salida a 100rpm

* \lida util para ciclo discontinuo (S5) 20.000horas, para ciclo continuo (S1) la vida se reduce al 50%
* Juego angular medido al 2% del par nominal de salida Ton

_I PN Norma NEMA
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PN Series - Dimensiones
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Unidad:(mm)
Medida PNO23 PNO34 PNO42 PNO56 PNO75
D1 66,675 98,425 125,73 177.8 215,011
D2 5,2 5,6 7.1 10,4 14,2
D3nh6 12,7 19,05 25,4 381 50,8
D4nhe 381 73,025 55,5 114,3 152,4
D5 17 25 40 50 65
D6 M4x0,7P M5x0,8P M8x1,25P M12x1,75P M16x2P
D7 75 107,5 142 198 260
D8 50 70 90 120 155
L1 57.15 82,55 106,68 146,05 190
L2 31,75 38,1 50,8 63,5 88,9
L3 1,6 1,6 1,6 3,2 4,75
L4 1 1,5 1,5 2 2
L5 19,05 254 31,75 38,1 63,5
L6 3,788 3,8 5,715 8,563 8,563
L7 1 1 1,5 2 2
18 1 - etapa 58,9 82 08,3 133,7 153,05
2 - etapas 83.4 115 138,8 186,7 213,55
L9 4,5 4,8 7,2 10 12
L10 10 12,5 19 28 36
L11 6,4 7,9 12,7 19,05 22,2
C13 66,675 98,425 125,73 149,225 165
C23 M4x0,7P M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P
C33 <12 <16 <24 <32 <38
C43 32 40 51 55 60
C5%s 38,15 73,08 55,65 114,3 130
Ce? 3,5 4 4 4 6
C73 55 85 110 130 157
C8? 23,5 27,5 31 29 31
9’ 1 - etapa 114,15 147,6 181,7 226,2 272,95
2 - etapas 138,65 180,6 220,6 279,2 333,45
Cc103 16,5 21,5 24 21 21
B1h9 3,175 4,763 6,35 9,525 9,525
H1 14,125 21,163 28,2 42,275 55,125

3. C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,

dirfjase a nuestro departamento de diseno o amplie informacién en nuestra pagina web.
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PB Series - Especificaciones ¥ APEX DYNAMICS,INC.

Caracteristicas técnicas

Modelo N° Etapas Relacion’ PB060 PB115 PB142
3 14 39 104 215
4 12 31 85 176
1 5 14 39 104 215
7 12 33 91 195
10 9 26 65 150
15 14 39 104 215
Par nominal de salida T, Nm 16 12 21 85 176
20 12 31 85 176
25 14 39 104 215
2 35 12 33 91 195
40 12 31 85 176
50 14 39 104 215
70 12 33 91 195
100 9 26 65 150
Par maximo de salida Tpg Nm 1,2 4~100 3 veces el par nominal de salida
Velocidad nominal de entrada nqn mm 1,2 4~100 4.500 4.000 3.600 3.000
Velocidad maxima de entrada n1g rem 1,2 4~100 8.000 6.000 6.000 4.800
; 1 4~10 <8 <8 <6 <6
Juego angular * arcmin 2 16~100 <10 <10 <8 <8
Rigidez torsional Nm/arcmin =~ 1,2 4~100 3,7 7,2 15,1 60,5
Carga radial méxima Farg? N 1,2 4~100 770 1.750 1.890 3.720
Carga axial méxima F2 N 1,2 4~100 385 875 945 1.860
Vida Util hr 1,2 4~100 20.000
Rendimiento n % 1 4~10 297%
2 16~100 > 94%
Peso kg 1 4~10 0.9 2,2 4,3 10,0
2 16~100 1.2 3,0 57 13,3
Temperatura de trabajo °C 1.2 4~100 0°C~90°C
Lubricacion 1,2 4~100 Grasa CASTROL LMX
Grado de proteccion IP 1,2 4~100 P64
Posicién de montaje 1,2 4~100 Cualqguier direccion
Rumorosidad (n,=3.000rpm) daB 1.2 4~100 <68 <70 <72 <74
Inercia reductor PB
Modelo N° Etapas Relacion’ PB060 PB090 PB115 PB142
3 0,16 0,63 3,48 12,84
4 0.16 0,60 3,31 12,22
1 5 0,16 0,59 3,28 12,10
7 0,16 0,59 3,27 12,05
10 0,16 0,59 3,26 12,03
15 0,16 0,59 3,28 12,10
16 0,16 0,60 3,31 12,22
Momento de inercia J, kg - cm? 20 0,16 0,59 3,28 12,10
25 0,16 0,59 3,28 12,10
) 35 0,16 0,59 3,28 12,10
40 0,16 0,59 3,26 12,03
50 0,16 0,59 3,26 12,03
70 0,16 0,59 3,26 12,03
100 0.16 0,59 3,26 12,03

1 Relacion (i=Nentrada/Nsalida)

2 Aplicado al centro del eje de salida a 100rpm

* Vida Util para ciclo discontinuo (S5) 20.000horas, para ciclo continuo ($1) la vida se reduce al 50%
* Juego angular medido al 2% del par nominal de salida T2n
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PB Serie - Dimensiones
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Unidad:(mm)
Medida PB060 PB090 PB115 PB142
D1 70 100 130 165
D2 5,5 6,5 8,5 11
D3, 16 20 24 40
D4\, 50 80 110 130
D5 17 25 40 50
D6 M4 X 0,7P M5 X 0,8P M8 X 1,25P M12 X 1,75P
D7 80 120 155 190
D8 50 70 90 120
L1 60 90 115 142
L2 25 40 50 80
L3 2,5 3 3,5 3,5
L4 1 1 1,5 1,5
L5 16 28 32 63
L6 3 5 7 8
L7 1 1 1,5 2
L8 1 etapa 58 81 97 134
2 etapas 82,5 114 136,5 187
L9 4,5 4,8 7,2 10
L10 10 12,5 19 28
L11 13 17 20 25
Cc13 46 70 100 130
Cc2s3 M4 X 0,7P M5 X 0,8P M6 X 1P M8 X 1,25P
C3 3 <12 <16 <24 <32
C4 3 30 34 40 50
C5 . 30 50 80 110
C6 3 3,5 8 4 5
C7 3 52 72 92 122
Cc8 3 21,5 21,5 20 24
cg 3 1 etapa 106,5 142,5 167 238
2 etapas 129 175,5 206,5 291
Cc10 3 14,5 15,5 13 16
B e 5 6 8 12
H1 18 22,5 27 43

3. C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,
dirfjase a nuestro departamento de diseno o amplie informacién en nuestra pagina web.
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Cargas radiales y axiales permitidas

v
APEX DYNAMICS,INC.

en el eje de salida del reductor

|
Factor de posicion de la carga kp

For Carga radial
Foa Carga axial

Las cargas radiales y axiales permitidas en el eje de sali-
da del reductor dependen de las caracteristicas de los
rodamientos que sujetan el eje.

Apex utiliza rodamientos sobredimensionados los cuales
permiten soportar grandes cargas en Ios dos ejes.
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En caso de no aplicar la fuerza radial For en el centro del

eje de

salida tenemos: X<1/2 x L 6 X>1/2 x L.

Las cargas radial y axial se pueden calcular con el factor
de posiciéon de la carga Kp en el grafico inferior.
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Si la fuerza radial For se ejerce en el centro del eje de salida X="1/2xL. Bajo condiciones de trabajo normales, la vida Util es superior a
20.000 horas.* La carga radial permitida viene dada por el diagrama superior.

*E| trabajo en ciclo continuo reduce la vida Util en un 50%.
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Seleccidn del reductor

APEX DYNAMICS,INC.

I Ciclo S1, S5 importante
= tenerlo en cuenta en el
calculo del reductor

Perfil de trabajo

Inicio de la g Toalo L ___.
i e}
s5 seleccion s1 88 Taldo--o b |
Ciclo 1 Ciclo 88 Ty ! ;
discontinuo continuo 2 Tl ! |
© 2d 1 1 1 1 :
9 1 1 1 1 1
trabajo @ : : : : :
W 8 Fora*Faaa i-----"-l"-l """" 1
g’? FZYC anC_ _____ I '___:______':
Calcular factor reducaén i Calcular factor reducuén i & Fap Faap X X X
(ec.2 & E NS 1 1 1
l S 2rd zad 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
Calcular par de Calcular par de : | P i
salida medio T2m (ec.3) salida medio Tam (ec.3) 3 I
' 3
v ) |
©
Calcular el par de §

aceleracion maximo
T2max (ec.4)
l t ciclo
Tiempo
Elegir un reductof 1l <T NO Elegir un reductor|
mds grande Tom<Toy Tam<Tan TER QRN 1.ED = x100%,t =t +t +1,
uc\o trabajo a ¢
Indice: a. aceleracion, C. constante (ec.m)
d. deceleracion, p. pausa
Calcular la velocidad media de salida nom y fa velo-) i
cidad nominal de salida N2n del reductor (ec5) n
2.iz {0
| trabajo
Nm  Velocidad salida motor
Seleccionar una relacion | o ec.2)
menor i, si es necesario |«— Nym<n . . - ' - - ec.
en un motor més grande, \zmy Toa > Ton> Man Buscar en pagina 3 Miansio  Velocidad de trabajo
L 3 3 3
¥ 3T nZaxtaxTZa +n2cxtch2c +n2dxtde2d
slom =
Calcular la carga media radial Fom Y axial Fam en el 22 ta¥NacXtetnyxty
eje de salida del reductor (ec.6)
. (ec.3)
l 4. Tomax =TmeX 1 X KX N
Calcular la carga radial Farp y axial Foap en el eje de . . donde K es
salida del reductor Fas > Fap  Buscaren pagina 10 ;
Ky N° de ciclos/hora
|
v ‘ 1.0 0~1,000
E = 0 1.1 1,000 ~ 1,500
< N Elegir un reductor
2rm "' 2rB ~
Fyom<Faa més grande 1.3 1,500 ~ 2,000
1.6 2,000 ~ 3,000
3 1.8 3,000 ~ 5,000
S - — 2.0 5,000 ~ 9,000
eleccionar el juego angular requerido y el tipo de
eje de salida J 2.05 9,000 ~ 10,000
| no recomendado mas de 10,000
Pida su reductor APEX - )
J TmB Par maximo de salida del motor
n Rendimiento del reductor (ec4)
5. Ny, = Nyg =—5—%X Ny,
Recomendado (S5 para trabajar en ciclo discontinuo) n. = _MeaX o+ Npe X tetnyg X ty
m ta + tC + td
El diseno general viene dado por _Nin
! Noy =~ (ec.5)
—=<4xJ,
i

El disefio 6ptimo viene dado por
Jo
—=+=J,

i2
Ju Inercia de carga
Jn Inercia del motor
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Transmisiones

3 3 3
xtaxFZra +r]2<:xt<:xF2rc +nde’[dxFZrd
NoaXta N Xt N *ty

Nya¥ty "ana +Nyexte >‘FZac +n2dxthFZad
NoaXta Ny Xt Ny Xty

et
ot

En www.tecnopower.es (ec.6)
seleccione el reductor

mas adecuado
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