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Encoder Absoluto multivuelta EAM 58/63/90/115

Encoder absoluto multivuelta PARALELO

Esta serie esta disenada en aquellas aplicaciones donde se requiere alta precision, incluso para largas distancias lineales.
Resoluciones de hasta 13 bits por vuelta (8192ppr) y 14 bits para el nUmero de vueltas (16384 vueltas). Partes mecani-
cas robustas y diferentes bridas hacen que esta serie sea adecuada en un amplio rango de aplicaciones, incluso en las
situaciones mas duras. Esta serie esta disponible con cable o con conector, ambos con cddigo Gray o Binario. Electronica
PUSH-PULL adecuada para todo tipo de aplicacion industrial.

Encoder absoluto multivuelta SSI

La serie de encoders absolutos multivuelta SSI trabajan con el mismo formato que los de tipo monovuelta previamente
descritos. Considerando que los encdders multivuelta mueven una gran cantidad de datos, la transferencia de datos en
serie es una solucion muy eficaz para reducir el nUmero de hilos.

Los datos de salida se hacen mediante 25 bit, los bits Utiles estan en proporcidon de la resolucion elegida.

Este estandar de transmision reduce eficazmente el cableado manteniendo sus caracteristicas. De la misma forma que
los encodders monovuelta, el nimero de cables para la transmision de datos es 4, 2 para datos y 2 para la sefal de reloj,
ambos en légica diferencial.

Se dispone de un amplio rango de piezas y bridas disenadas para satisfacer las diferentes necesidades de la aplicacion.
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Encoder Absoluto multivuelta PARALELO

Cédigos para pedidos

multivuelta

58= Dimensiones
63= Dimensiones
90= Dimensiones
115= Dimensiones

A= Mod. EAM63/90/115
B= Mod. EAMS58
C= Mod. EAM58

PARALELO

En el caso de variante particular del
Cliente, separar con un punto.

—EAM 63 A 4096 /4096 G&28 P P X10 X3 MAR XXX

EAM= Serie de Codificador Absoluto

Version especial
XXX = Codigo numerado
del 001 al 999.

R= Radiales
A= Axiales

_ Tipo de Brida ||
27 ugg' E:mg; —_— PC = 1600 con 1,5m cable de salca estéinciard
F= Mod. EAM58/63 PE = 32p0i0scon 1,5m cable de salida estandard
G= Mod. EAM63 MC =19 polos tipo conector Poli
2/4/8/16/32/64/128/256 HA= . .
= 32 polos tipo conector Poli

512/1024/2048/4096/ Vueltas
8192/16384
2/4/8/16/32/64/128/256/512 3= 3000 con IP66
1024/2048/4096/8192 Resoluciones 6= 6000 R.P.M.
90/180/360/720/1440/2880/225/ ~ ————>
450/900/1800/3600
250/500/1000/2000/4000 ”

X— 5t Grado de proteccion
Nota: Para impulsos especiales

e ‘ S = Opcional IP66 con la excepcidn

contactar con nuestra oficina técnica de EAMB3GF - EAMA15A

B= Binario ] o
G= Crae (Estandard) Tipo de cddigo

Nota: Para impulsos especiales contactar con nuestra oficina técnica

Diametro de Eje
6= 0 696 mm - 588 -
8= 0896 mm - 58B - 63A/D/E - 90A
9= 09,5296 mm - 63A/D/E - 90A
10= @ 10g6 mm - 58B/C - 63A/D/E - 90A - 115A

5 - .
Alimentacién encoder (Vdc). 11=1011g6 mm -115A

8+28 I

8= @ 8H7 mm

9= 9,52H7 mm
10= @ 10H7 mm
12= 0 12H7 mm
14= 0 14H7 mm
15= @ 15H7 mm

PUSH PULL con proteccion de cortocircuito Diametro de agujero

so6lo para 58F-63F/G

Configuracion electrénica de salida

N= Negativo L= Enclavar
_ L X= Sin opcién adicional
P= Positivo ZE= Poner a cero automatico Opciones

ZP= Boton senhal de cero.

| Indicamos situacion plazos de

" entrega: pagina 8 Transmision
Mecanica, pagina 200 Técnica
Lineal, pagina 318 Componentes
Electronica
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Encoder Absoluto multivuelta PARALELO (Seere
CONEXIONES Y COLORES ESTANDARS
) 16 COLORES 32 COLORES PIN PIN
FUNCION B/G DEL CABLE DEL CABLE M19MP M32MP
bit1ase)  —— B/ |— verde — verde S iy ) S
bit 2 — 86— amarillo —] amarillo 1 &5 +— & ]
bit 3 — B&/c  — azul — azul — c — c |
bit 4 F—1 &c¢ — marron — marron — D — D |
bit 5 F— 806  |— rosa — rosa — E — E |
bit 6 — &/ — blanco — blanco — F — F |
o Vo0 e} [ e} [ | [ o |
bit 8 F— ®&10¢ violeta — violeta — H — H |
bit 9 — 86— gris/rosa — gris/rosa — J — J |
bit 10 b—— 80 |—— Tbancoperde |——  blancojverde  }—— K — K |
bit 11 F—-1 &%6° }—— maronjverde  |——  marroniverde  —— L — L |
bit 12 F— &6 —— blnco/amariic }——  blnco/amarilc f—" M —I " m ]
bit 13 f—— B%c* }—— amarilo/marron |—— amarilo/marron }—nuf N — N |
bit 14 F— %" — / — blanco/gris  F—— P — p |
bit 15 F—1 8% — / F—1  grisymarron  |——] R — R |
bit 16 F— B8%" }— / }—  olancosrosa  |—— S —] 5 |
bit 17 |—| B*/G" |—| / |—| rosa/marron |—| / |—| T |
bit 18 F— 8¢ }— / — blanco/azul —] / — U |
bit 19 F—— 7 — / F—]  maronjazui  |——] / — v |
bit 20 F— s — / I olancoroo  —— — v ]
bit 21 — B / — marron/rojo — / — X |
bit 22 — & — / f——  blanco/negro  }——o / — v |
bit 23 F— v — / F——  marron/negro |—— / — Z |
bit 24 — s — / F——  orisverde — /7 F— & ]
bit 25 F— et — / F—  amarilorosa |——] / — d |
bit 26 — & — / F—  emariioazu  }—  / F—— ¢ ]
bit 27 F— &0 F— / — verde/azul — / — b |
LATCH — 7 / F—{ amarilosgris  —— — e ]
ZE — / — / — rosa/verde — / — f |
0 Volt — / — negro — negro [R— T — ] |
u/D — / — rojo/azul — rojo/azul —] U — 9 |
+ Vdc — / — rojo — rojo — v — h |
Eleccion de cable o conector
Segun la resolucion y el numero de vueltas elegido, es posible PPR+NUmero de vueltas
calcular las conexiones necesarias en el conector o los hilos 2 1 1
del cable. 4 2 2
En la tabla adyacente se puede comprobar el nimero de 8 3 3
conexiones. 16 4 4
32 5 5
o o
EJEMPLO 1 EJEMPLO 2 180’/|2%§250 7 7
256ppr = 8 conexiones 4096pp = 12 conexiones 2225500 8 8
32 vueltas = 5 conexiones 4096 vueltas = 12 conexiones 12020200 9 9
Total = 13 conexiones total= 24 conexiones ©ad 028 oo 1? 1?
e w1
De 1 a 13 conexiones, se debe utilizar un cable de 16 hilos 0 un 8192 13 13
conector de 19 pins. 16384 14 14

De 14 a 24 conexiones, se utilizard un cable o un conector de

17 32 conexiones.
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Encoder Absoluto multivuelta SSI

Cédigos para pedidos SSl

En el caso de variante particular del
Cliente, separar con un punto.

—EAM 63 A 4096 /4096 G 5 S X X10 X3 MCR XXX

EAM= Serie de Codificador Absoluto
multivuelta \//ersw:’)n especial.
58= Dimensiones XXX = Cédigo numerado
63= Dimensiones del 001 al 999.
90= Dimensiones
115= Dimensiones R= rogial
A= Mod. EAM63/90/115 = Radlales
B= Mod. EAM58 A= Axiales
€= Mod. EAM58 ] _
D= Mod. EAM63 Tipo de Brida | —
E= Mod. EAM63

F= Mod. EAM58/63
G= Mod. EAM63 MC = 7 conectores postes tipo MS

2/4/8/16/32/64/128/256 HA = 12 conectores postes tipo H
512/1024/2048/4096/ Vueltas
8192/16384

PC= 12 polos con 1,5m cable de salida estandard

3= 3000 con IP66

2/4/8/16/32/64/128/256/512 6= 6000 —
1024/2048/4096/8192 Resoluciones

Grado de proteccién
Nota: Para impulsos especiales X=1P54 Grado de proteccion|

contactar con nuestra oficina técnica
S = Opcional IP66 con la excepcion de EAM63G/F

B= Binario
G= Grae (Estandard) Tipo de cédigo 6o 0606 S8 Diametro de Eje
Nota: Para impulsos especiales contactar con nuestra oficina técnica 8; 0 886 mm : 588 _ 63A/D/E B 9OA

9= 09,5296 mm - 63A/D/E - 90A
10= @ 1096 mm - 58B/C - 63A/D/E - 90A - 115A

5 _ B
Alimentacién encoder (Vdc). 11=1011g6 mm -115A

8+28 T

@ 8H7 mm

@ 9,52H7 mm
@ 10H7 mm
@ 12H7 mm

Configuracion electrdnica de salida 14= @ 14H7 mm
15= @ 15H7 mm

8=
9-

SSl= interfaz Sucesiva Sincronica 10 Didmetro de agujero
12

so6lo para 58F-63F/G

X= Se le informa si no se usa X= Sin opcion adicio
= ! ! u ZE= Poner a cero automatico _
ZP= Boton senal de cero Opciones

CONEXIONES DE SALIDA PARA SSI

., 12 COLORES PIN PIN

FUNCION DEL CABLE MO7MP H12
+Vdc — rojo —o G — 8 |
0 Volt |_| negro |_| F |_| 1 |
u/D — rojo/azul — E — 5 |
Dato + — verde — C — 2 |
Dato - — marron — o — 10 ]
Clock + — amarillo — A — 3 |
Clock - — naranja — B — 11|
ZE — blanco — / — 4 |
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Encoder Absoluto multivuelta

EAM 63 A

SERVOFASTENERS 97 MAX 25
NOT INCLUDED 20 6 71

,,,,,,

-
R36.75(0 73.5)

|
o Jese.

258h7
©031.75h7
08/9.52/1096

N° 3 M5 prof. 6mm

MAX 35
87 MAX 25
264 10 4 73
242 SERVOFASTENERS s
NOT INCLUDED -
| NOTINCLUDED
)
~
©
S}
rs
Py @ = 1 O -
L ( 0 2ol I |
| E e = ———H—i-
o |
T 0 O
N° 3 M4 prof. 6mm g
e

=0

MAX 35
EAM 58 C
97 MAX 25
20 4
8
_—TH
g
88 8 —f——1h—
E
©
Q
L
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Encoder Absoluto multivuelta

EAM 63 D

97 MAX 25
20 6 71
15
763.5
52.4
S 2
' 58 T
R »4$—- R RS RN N 0 | I 11— R I N T O
i i R
M o
1 SIS
S
,(b d% ——
. =/

|
cuatro @ 5.5 diamtetro de calibres
MAX 35

EAM 63 E

97 MAX 2

______

@50h7
08/9.52/1096
|
|
]
|
i
|

A I 2 PN
t t — g -
cuatro @ 5.5 diamtetro de calibres

EAM 58 F

7.3_10 57

1
*******
| |

| |
.......
h

-

260
232
28/9.52/1 |/1f[14 15H7

i

|

|

+

|

i

Df)
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EAM 63 F - EAM 63 G

MAX 25

74.3
7.3 10 57
=
n
gL
g8 8
=
NN ©
o
20
290
280
0 97 _MAX 25
N°3 M6 para 260 20 4595 63
i 8
X 3 8
7/ ‘ N\ g "
A/ I A\ o -8
O ¢ ot S
1Y ] . Sla -
\ ‘\\ | /) S
SN Y
~_ -
\_%_/‘ =
MAX 35
2115 97 MAX 25
2100 27 6 61

15

©085h7

h
,,,,,,

210/1196

N°6 26 diametro de calibres

D)

MAX 35
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Encoder Absoluto multivuelta

MONTAJE EAM 63 G

1) Monte el pin anti rotacién en el motor.

2) Acople el eje motor al eje hueco del encoder.
Asegurese de que el pin estd introducido en la
cavidad de la parte frontal del encoder.
Mantenga una separacion de 0,5 mm.

3) Apriete el anillo de fijacion del eje.

MONTAJE EAM 63 F

1) Monte el eje del motor al eje hueco

del encoder.

2) Ancle el muelle del encoder al motor sin
atornillarlo del todo.

3) Apriete el anillo de fijacion del eje.

4) Fije el muelle del encoder.

Caracteristicas Mecanicas

Diametro del eje (mm)

26 g6 - 58B
28 g6 - 58B - 63A/D/E - 90A
29,52 g6 - 63A/D/E - 90A
210 g6 - 58B - 63A/D/E - 90A - 11A
21196 - 11A

CaRACTERIsTICAS ELEcTRONICAS PARALELO

Diametro de agujero

@8H7 - 58F - 63F/G @12H7 - 58F - 63F/G
@9H7 - 58F - 63F/G @14H7 - 58F - 63F/G
©@10H7 - 58F - 63F/G @15H7 - 58F - 63F/C

R.PM. Max.

6000 continuo
3000 continuo por 63G
3000 para IP66

Cargas admitidas

10N (1Kp) axiales con @6 eje
20N (2Kp) radiales con @6 eje
100N (10Kp) axiales

rodamientos

en el eje 100N (10Kp) radiales

Choques 50 G durante 11 mseg.
Vibraciones 10G 10 = 2000 Hz
Vida de los 10° revoluciones

Rodamientos

2 rodamientos de bolas

Material del eje

Acero inoxidable AISI 303

Material cuerpo

Aluminio UNI 9002/5 - (D119)

Material de la carcasa

Aleacion de aluminio 6060

Material brida

Aluminio UNI 9002/5 - (D119)

Peso

350 g - 58B/C - 63A/D/E/G
750 G - 90A - 115A

Datos especificos ambientales

Grado de proteccion

P54
IP66 opcional - 58 B/C - 63A/D/E - 90A

de almacenaje

Temperatura de 0° = 60°C
funcionamiento
Temperatura -150 + +70°C

2/4/8/16/32/64/128/256

CoNSUMO EN VACIO

Ve 512/1024/2048/4096/8192/16384
2/4/8/16/32/64/128/256
RESOLUCIONES 512/1024/2048/4096/8192
TENSION DE ALIMENTACION 8 + 28 Vinc
MAX 100 mA

MAXIMA CORRIENTE CONMUTABLE

20 MA POR CANAL

CONFIGURACION DE SALIDA

PUSH PULL (Lécica posiTiva)

Max 200 KHz
FRECUENCIA DE SALIDA F= RPM x Resolution
60
ExacTiTup +/-1/2 LSB

Caracteristicas Ele

ctrénicas SSI

Vueltas

2/4/8/16/32/64/128/256
512/1024/2048/4096/8192/16384

Resoluciones

2/4/8/16/32/64/128/256
512/1024/2048/4096/8192

Tensién de alimentacion

5Vdc 8 + 28 Vdc

Consumo en vacio

MAX 100 mA

Maxima corriente

SSI (Interfaz Sucesiva Sincrénica)

conmutable
Tiempo monostable 10 -25us
Tiempo entre 2 sequéncias > 35 US

Frecuencia de salida

100 KHz - 1MHz

Exactitud

+/-1/2 LSB

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA
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Encoder Absoluto multivuleta PROFIBUS

Presentacion

La serie de encdders multivuelta Profibus (nUmero
de identificaciéon 0x0599) cumple con el estan-
dar Profibus DP descrito en el estandar Europeo
EN50170, volumen 2. En concreto, los encoders
Profibus de Eltra estan regulados por el “Perfil para
encoders PROFIBUS, ley N0.3062". La interface
Profibus DP mantiene las mismas caracteristicas y
resolucion maxima (8192ppr y 4096 revoluciones)
de la version estandar y anade el conexionado a
redes Profibus DP

Usando una red Profibus DP es posible:

= Durante el intercambio de datos, es posible indicar la posicion angular del encéder

= Durante el “set-up” se puede configurar la resoluciéon mediante el nimero de posiciones y el nimero de vueltas.
Configurable también el sentido de giro contando en positivo.

= Configurar el PRESET (Ajustar el encodder para leer una posicion especifica)

= Leer el modo de trabajo de diagnodstico

= Adquirir informacién sobre el cédigo entregado por el encoder.

Directamente del encéder, es posible:

» Mostrar estado ON/OFF

= Mostrar el estado de la actividad en el bus

= Ajustar la direccion del encéder

= EN caso necesario, colocar la resistencia terminal del bus
= Invertir la direccidn de contaje

Instalacion del Hardware

Instalar un encéder Profibus de Eltra en una red requiere que se ejecuten unos pasos estandarizados para configurar la
unidad esclava Profibus DP La secuencia de pasos serfa la siguiente:

1 Adjudicar la unidad “esclavo” a un “master”

2 Cablear el encdder a la red Profibus. Dependiendo de la posicion fisica del encdder en la red, utilizar terminaciones
de red.

3 Configurar la direccidon del esclavo en la red, la cual tiene que ser Unica en la red y la misma que se haya elegido en
la posicion 1.

4 Preparar las aplicaciones del “master” y configurar la red Profibus.

En la tapa trasera del encoder (ver imagen) se encuentra la ventana de visualizacion de los LED.

El estado de trabajo del encdder se puede controlar mediante 2 LED a través de la ventana. El verde muestra la presencia
de tension y debe estar siempre encendido.

EI LED rojo solo se apaga durante el intercambio periddico de datos entre el master Profibus y el encoder.

En la imagen mostrada, se observan los 2 selectores para la terminacion de linea del bus y 10s 8 selectores de la direccion
del encoder. En concreto, en la imagen mostrada se muestra que los dos selectores de la terminacion de linea estan en
posicidn de apagado, por o tanto en este caso no habria terminaciéon de linea.

Unicamente se usan siete de los ocho selectores para indicar la direccion de esclavo ya que el nimero maximo de ele-
mentos conectados en una red Profibus es de 126 unidades. Los utilizados son 10s primero siete.

El selector numero 8 corresponde al bit de menor peso mientras que el bit nimero 2 es el de mayor peso.

17 El Ultimo selector (posicidn 1) se utiliza para invertir el cédigo.
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Conexion a la red

Para conectar los encoders Profibus en la red, se extraen cables a través de los tres
prensaestopas. En cualquier caso se pueden utilizar solamente dos de ellos.

En la mayoria de los casos, se suele utilizar una de las salidas para conectar el
bus de comunicacion y una segunda salida como salida para continuar la red.
La Ultima salida se puede utilizar para el suministro de corriente al encoder, en
caso de que el suministro de corriente no esta disponible por la red junto con
el par trenzado RS-485.

Acceso al bloque

Para acceder al terminal, desatornille los dos tornillos de la parte trasera y libere
la carcasa trasera. Conecte los cables seguin el diagrama del conector tal y como
indica la tabla de la derecha.

Por favor recuerde,

que tiene que configurar el esclavo en el maestro de la red Profibus DP Para ello
es necesario usar el archivo “Exx_0599.gsd” suministrado con el encoder. Este
archivo puede ser descargado de la pagina web www.eltra-it.

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA
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Salida Profibus DB (rojo)

Entrada Profibus DB (verde)

Entrada Profibus DB (rojo)

17

365




366

Encoder Absoluto EAM PROFIBUS

Eltra’

—

LED

LED de Alimentacion,

NORMALMENTE ENCENDIDO

LED de Red activa,
NORMALMENTE APAGADO

Configuraciones de los selectores

En las ilustraciones inferiores se puede ver el ajuste estandar
asi como los ajustes para cerrar una linea Profibus.

CONFIGURACION

p LINIA
ESTANDARD ABIERTA
ON
H B
1 E22
En este ejemplo se ha con- LINIA
figurado la direccion 1001101 CERRADA

desde el bit nUmero 2 hasta el
bit nimero 8, correspondiente
al nUmero HEX77. El primer
bit representa la inversion
del coédigo, en este caso esta

activado.

Especificaciones de red

Normalmente se usan cables del tipo A
para cablear una red DP/FMS.

Este cable debe tener las siguientes
caracteristicas.

PARAMETRO CABLE TIPO A
Caracteristicas en L 135..165 con una frecuencia
de (3..20 Mh2)
Capacidad (pF/m) < 30

Resistencia de bucle (w/km): < = 110

Diametro del ndcleo (mm): > 0.64%)

Seccion transversal del i > 0.34*)
nucleo (mm?)

Este cable permite un uso Optimo de la
red. De hecho, se logra alcanzar la maxima
velocidad de transmision permitida de
12 MBaudios. Sin embargo, existen limi-
taciones debido a las dimensiones fisicas
de un tramo de bus.

TARA DE BAUDIOS SEGMENTO DE GAMA

9.6 1200 m
19.2 1200 m
93.75 1200 m
187.5 1000 m
500 400 m
1500 200 m
12000 100 m

Por Ultimo, las principales especificaciones
fisicas y topograficas de una red Profibus
son las sigientes:

ESPECIFICACIONES

NUmero maximo de esta- : DP: 126 (direccion desde O
ciones participantes en el : hasta 125)
intercambio de datos FMS: 127 (direccion desde O
hasta 126)

Numero maximo de es-
taciones por segmento, : 32
incluyendo repeticlores

Tasas de transmision de : 9.6, 19.2, 45.45, 93.75,187.5
datos posibles en kbit/s 500, 1500, 3000, 6000, 12000

De acuerdo con la EN50170,
se permite un maximo de 4
NUmero maximo de seg- : repetidores entre 2 estaciones.
mentos en serie En algunos casos se permiten mas
de 4 repetidores dependiendo
deltipo de repetidory fabricante.
i Compruebe las especificaciones
técnicas del fabricante
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Encoder Absoluto multivuelta PROFIBUS

Cédigos para pedidos

En el caso de variante particular del
Cliente, separar con un punto.

—EAM 63 A 4096 /4096 B12/28 F X X10X 3 P3 R [ XXX

EAM= Serie de Codificador Absoluto

multivuelta Version especial.
58= Dimensiones XXX = Codigo numerado
63= Dimensiones del 001 al 999.
90= Dimensiones

115= Dimensiones
A= Mod. EAM63/90/115

B= Mod. EAM58 | R= Radiales
€= Mod. EAM58 ) )
D= Mod. EAM63 Tipo de Brida
E= Mod. EAM63 et
F= Mod. EAM58/63 || P2=2suntops
G= Mod. EAM63 P 3 =3 skintops
2/4/8/16/32/64/128/256
512/1024/2048/4096/8192 Vueltas

3= 3000 con IP66
2/4/8/16/32/64/128/256/512 _ R.P.M.
1024/2048/4096/8192 Resoluciones 6= 6000 S
Nota: Para impulsos especiales X= P54 Grado de proteccién
contactar con nuestra oficina técnica. — G Opcional IP66 con Ia excepcin de

EAM63G/F - EAM115A

B= Binario Tipo de cédigo Didmetro de Eje
) 6= 0 696 mm - 588 —_—

Nota: Para impulsos especiales contactar con nuestra oficina técnica. s: g 8g6 mm - 588 - 65A/D/E - QOA

9= 99,5296 mm - 63A/D/E - 90A

10= @ 1096 mm - 58B/C - 63A/D/E - 90A - 115A

11= @ 1196 mm -115A

12+28 Alimentacion encoder (Vdc).
I
8= 0 8H7 mm
9= @9,52H7 mm Didmetro de agujero
= Configuracion electrdnica de salida = A
F= PROFIBUS 9 A s6l0 para 58F-63F/G

14= @ 14H7 mm
15= @ 15H7 mm

X= Se le informa si no se usa —| X= Se le informa si no se usa Opciones
Datos especificos ambientales Caracteristicas Mecanicas
o » IP54 06 96 - 588
et IPES CrEelEE] - S Y- GRS - Bl Didmetro del eje (mm) 09,55 (3/8706 - S3A/E - 308
@10 g6 - 58B/C - 63A/D/E - 90A - 115A
Temperatura de 0° = 60°C 211 96 - 115A
i i @8H7 - 58F - 63F/G @12H7 - 58F - 63F/C
funcionamiento Didmetro agujero Q9H7 - 58F - 6340 @14H7 - 58F - 63F/G
@10H7 - 58F - 63F/G  @15H7 - 58F - 63F/G
Temperatura -150 = +70°C 6000 continuo
de almacenaje R.PM. Max. EOOOSCSSSinuo ripo(rSgBG/F
para
Caracteristicas Electricas Choques 50 G durante 11 mseg
2/4/8/16/32/64/128/256 :
Vueltas 512/1024/2048/4096
y 2/4/8/16/32/64/128/256 Vibraciones 10G 10 + 2000 Hz
Resolucion 512/1024/2048/4096/8192 -
Vida de los 10° revoluciones
Voltaje de entrada 12 + 28 Vdc rodamientos
Rodamientos 2 rodamientos de bolas
Consumo en vacio MAX 300 mA
Material del eje Acero inoxidable AISI 303
Configuracién de salida LINE DRIVER (RS485) _ _ —
Material brida Aluminio UNI 9002/5 - (D11S)
) . 100 KHz codigo de salida .
Frecuencia de salida F_ RPM xResolution Material de la carcasa Aleacién de aluminio 6060
60
Exactitud +/-1/2 LSB Material del cuerpo Aluminio UNI 9002/5 - (D11S)
Frequiéncia de bus 12 Mbaudios Peso 8001?)605§B_/;30-A6_31A//|§£E/G
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Encoder Absoluto multivuelta PROFIBUS

EAM 63 A

264 SERVOFASTENERS 86.5 26.5
047.5 NOT INCLUDED 20 _6 705
s 15
o == |
© =
di\ g
Ve ~. e o
/ \ \ = NEEE]
HEN\RAE 525
k N ] 8 “|Egt
< L%y (=}
N
N°3 M5 H ]

EAM 58 B

SERVOFASTENERS 86.5 26.5
NOT INCLUDED 104 725

96

058
@50h7

26/8/9.52/10

EAM 58 C

96.5 26.5
20, 9 67.5

758
036f6
ZE/8/9.52/1096

EAM 63 D - EAM 63 E

763.5 63,5 96.5 26.5

752.4 752.4 20_6 70.5

15

231.75h7
8/9.52/1096

231.75h7

. “D" Modelo de Brida “E" Modelo de Brida
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Encoder Absoluto multivuelta PROFIBUS (==wrs
EAM 58 F
e W T —
Ao o\ g
g 283 -
B I
23.2— © 3
20
EAM 63 F-G
73.8 26.5
7.310 56.5
[=3F] é‘ N
R~
20 %
EAM 90 A
290
280
N°3 M5 para @70
~N°3 M6 para 960 _ 96.5 26.5
20 4595 62.5
‘1&» —
g §1
EAM 115 A
96.5 26.5
27 3.6 60.5
K
, 88
N°6 26 diametro N % .
del calibre 17
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Acoplamientos elasticos para encoders
Acoplamiento elastico

Cddigos para pedidos

Los acoplamientos elasticos de precision ELTRA son elementos
esenciales para la transmision del movimiento de rotacion al gje del ’*G 25 A6/ 8
encoder. Son de aleacion de aluminio, s& componen de un Cuerpo |

cilindrico en el cual se ha efectuado un corte con forma helicoidal

G= Acoplamientos
elasticos de precision

16

que otorga al acoplamiento: gg Dimensiones del acc
30
» Rigidez torsional.
= Capacidad de soportar ligeras desalineaciones de 10s ejes. g;ig?ﬁgg&:ﬁ mediante
= Capacidad de absorcion de pequenos desplazamientos axiales de
los ejes. 6- 06
8= 08
. Lo s . p 9= 09.52 (3/8") _Pdoguijero "d1"_
Los acoplamientos elasticos de precision ELTRA tienen ademas un 10= 210
perfecto balanceado del cuerpo rotante, no tienen puntos criticos
sujetos a rotura, ni roce y transmiten perfectamente el movimiento gz gg _Qogujero "d2"
de rotacién incluso cuando hay desplazamientos axiales, desalinea- 3;”3'1502 (3/87 B No indicar en caso d1—d2

ciones, salidas de gje, y no necesitan ningun tipo de mantenimiento.
Las ranuras permiten al acoplamiento la distancia entre los ejes
desde un minimo de 0,5 mm a un maximo de 6 - 12 mm(véase
cota “F").

Nota: es posible el suministro de acoplamientos elasticos con diametros interiores diferentes
entre si: por ejemplo d1=8; d2=10. En este caso el codigo de pedido sera G25A8/10.

Datos de construccidn y caracteristicas

Acoplamientos Momento Tipo de
De L |(d1=d2 | A |B | M | E F n .
estandard de torsién material

+0.1 +0012

G16A4 | 016 2070 |0an7’y™| 6 |8 [M3| 7 | 6 | 0,25Nm

G20A6 | 020 (20%77|o6H7'0™| 6 | 8 [M3| 7 | 6 | 0,25Nm

+0.1 +0015

G25A8 | 025 [257,,(08H7, | 7 |11 |M4| 8 | 9 | 0,4Nm
Aluminio

+0.1

G25A9 | @25 (25707 |pos2wry™ 7 |11 |ma| 8 | 9 0,4Nm

+0.1

G25A10 | 225 |25'3%|010H7"Y"| 7 [11|M4a| 8 | 9 0,4Nm

NOTA: LA COTA D1 NO
G30A10 | 025 [300)|010H7"0" 8 |14 M4 | 9 |12 | 0.4Nm ESTANDAR CONSULTAR
EN OFICINA TECNICA

NOTA PARA EL INSTALADOR: para un funcionamiento correcto, se recomienda introducir los ejes en el acoplamiento, respetando la "E".

Dimensiones de los acoplamientos

L
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Acoplamientos elasticos para encoders ‘?
Datos constructivos y especificaciones

- _ Par
codigo De | L |d1=d2 | A |B |M |E | F Torsor
GS02A6 | 219.1(22%] |oeH7"y" M3 | 6.3 0.9Nm
GS10A8 | 219.1(22%3)|o8H7'S™ M3 | 6.3 0.9Nm
GS16A 10 | 019.1 22737 [o10H7"T" M3 | 6.3 0.9Nm
GSO01A8 |©19.1 (2873 gg '™ M3 | 8 0.35Nm
GS11A 10 | 019.1 28727 [o10H7'T? M3 | 8 0.35Nm
GS 15A 10 | 219.1 |4773] (010470 M4 |12.6 01.4Nm
GS 23A 12 | ©19.1 |47737 (012079 M4 [12.6 1.4Nm
GS29A6 | 225 |327%1|oeH7y™ M3 | 10 3Nm
GS24A8 | 025 |32707|osH7'y " M3 | 10 3Nm
GS25A10 | 925 |32'%%|010m7°Y" M3 | 10 3Nm

S

\\\\\\\\\\\\\\‘
T
|
f
|
m
m

Cualquier error u omisién que pudiera encontrarse en este catalogo, a pesar del cuidado meticuloso aportado en su realizacién, no com-
promete la responsabilidad de Tecnopower. Nos reservamos el derecho de modificar sin previo aviso, la totalidad o parte de los productos
y especificaciones mencionados en este catalogo. Este catdlogo presenta el conjunto de nuestros productos actuales y reemplaza nuestros
precedentes catalogos.
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