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Reductores planetarios de precision

AD/ADR/ADS Series

Alta precision
Alta velocidad
Acero inoxidable




AD / ADR / ADS Series
Caractristicas técnicas

e

Engranajes helicoidales. Los engra-
najes helicoidales incrementan la
superficie de contacto en un 33%
respecto al engranaje recto. Consi-
guiendo un funcionamiento suave
y silencioso y un juego angular
reducido.

Equipado con rodamientos de agujas, conse-
guimos maximizar la cantidad de puntos de
contacto, aumentando la rigidez y obteniendo
un alto par en salida.
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Con la tecnologia HeliTopo de APEX se alcanza ),
un gran rendimiento en el ajuste del engranaje,
consiguiendo reducir el perfil del diente. Este
sistema optimiza el alineamiento y el perfecto
sincronismo del engranaje logrando la maxima

superficie de contacto de los dientes.

.

Tratamiento térmico propio de nitruracién por
plasma, permite aumentar la dureza de los flan-
cos del diente a 900Hv, logrando asi una gran
resistencia al desgaste y mantener una dureza
del nucleo de 30HRC para una mayor tenacidad y
resistencia al impacto.

Sistema porta planetarios mono-block que asegura el
100% de concentricidad y alineacion de todos los elemen-
tos en rotacién. La fabricacion en una sola pieza incre-
menta la solidez, rigidez y fiabilidad del conjunto.
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Lubricado con grasa sintética Nyogel 792D,
sellado sin fugas cumpliendo grado IP65 y
libre de mantenimiento. Se puede montar
orientado en cualquier direccion.

tro del porta planetarios con el fin de
eliminar la desalineacién del engranaje.
Este exclusivo diseno ofrece grandes
ventajas en reduccidon de rumorosidad,
vibracion y lograndose mayor precision.

Sistema porta planetarios monoblock
patentado que sitUa el rodamiento
del engranaje solar directamente den-

4

Diseno patentado de sellado, superficie
con recubrimiento de TiCN que elimina
las fugas e incrementa su vida Util por
encima de las 30.000 horas. Este recu-
brimiento de alta tecnologia junto con
una superficie de 0,2um y una dureza de
3700Hv en contacto con el retén, redu-
cen el rozamiento y la emision de calor.

Versiéon ADR, con entrada

a 90° (ortogonal) mediante
engranajes cénico-helicoi-
dales. Carcasa ligera y rigida.
Bridas de anclaje compati-
bles con todos los servomo-
tores estandar del mercado.

Versién ADS, eje de entrada
con chaveta y agujero rosca-
do. De féacil accionamiento
mediante polea o acopla-
miento. Mayor flexibilidad

y ahorro de espacio en el
montaje. Ideal para ciclos de
trabajo discontinuo altamen-
te dinémicos o aplicaciones a
ciclo continuo.

Sistema de sujecion de triple ranura 'y
anillo de acoplamiento equilibrado para
una transmisién de potencia sin juego ni
deslizamiento. Total concentricidad del eje
gue proporciona suavidad de giro y permite
soportar mayor velocidad de entrada.

ADR Series

i
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AD Series - Especificaciones Apsx DYNAMICS,INC.

Caracteristicas técnicas

Modelo N° Etapas Relacion’ ADO47 ADO064 AD090 AD110 AD140 AD200 AD255
4 19 48 130 270 560 1100 1700
5 22 60 160 330 650 1200 2000
1 7 19 50 140 300 550 1100 1800
10 14 40 100 230 450 900 1500
20 19 48 130 270 560 1100 1700
25 22 60 160 330 650 1200 2000
35 19 50 140 300 550 1100 1800
40 19 48 130 270 560 1100 1700
50 22 60 160 330 650 1200 2000
Par nominal de salida Ty Nm 2 70 19 50 140 300 550 1100 1800
100 14 40 100 230 450 900 1500
16 19 48 130 270 560 1100 1700
21 22 60 160 330 650 1200 2000
31 19 50 140 300 550 1100 1800
61 19 50 140 300 550 1100 1800
91 14 40 100 230 450 900 1500
Par maximo de salida T, Nm 1,2 4~100 3 veces el par nominal de salida
Velocidad nominal de entrada n1n pm 1,2 4~100 5000 5000 4000 4000 3000 3000 2000
Velocidad méaxima de entrada n1p rom 1,2 4~100 10000 10000 8000 8000 6000 6000 4000
, arcmin 1 4~10 - - <1 <1 <1 <1 <1
Juego angular Micro PO 5 20-100 ; N B <3 <3 <3 <3
Juego angular Reducido P1 arcmin ] iy =k =k =k = =k =1 =k
2 20~100 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5
) S—— 1 4~10 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5
Juego angular Estandar P2 2 20-100 <7 <7 <7 <7 <7 <7 <7
Rigidez torsional Nm/arcmin 1.2 4~100 7 13 31 82 151 440 1006
Momento torsor maximo Maks Nm 1.2 4~100 42,5 125 235 430 1300 3064 5900
Carga axial méxima Fop N 1.2 4~100 1080 2110 2310 4800 6200 5450 10600
Vida util hr 1,2 4~100 30000*
. 0 1 4~10 <97%
Rendimienton % 5 50100 ST
Peso 1 4~10 0,7 1,2 3 5,6 11,9 31,6 56,1
kg 20~100 1 1,6 3,7 7.3 15,9 36,9 70,4
2 , , , , , ,
16~91 1 1.4 3,5 6.5 15,5 34,2 67,2
Temperatura de trabajo ©C 1,2 4100 R 10°C~+90°C
Lubricacion 1,2 4~100 Grasa sintética de engranajes (NYOGEL 792D)
Grado de proteccion [P 1,2 4~100 IP65
Posicién de montaje 1.2 4~100 Cualquier direccion
Rumorosidad /n1=3000rpm) dB 1,2 4~100 <56 | <56 | <60 | <63 | <65 | <67 | <70
| Eje para momentos
" torsores elevados
Inercia
Modelo N° Etapas Relacion' ADO47 ADO64 AD090 AD110 AD140 AD200 AD255
4 0,03 0,14 0,51 2,87 7,54 25,03 58,31
5 0,03 0,13 0,47 2,71 7,42 23,29 53,27
1 7 0,03 0,13 0,45 2,62 7.4 22,48 50,97
10 0,03 0,13 0,44 2,57 7,03 22,51 50,56
20 0,03 0,03 0,13 0,47 2,71 7,42 23,29
25 0,03 0,03 0,13 0,47 2,71 7,42 23,29
35 0,03 0,03 0,13 0,47 2,71 7,42 23,29
40 0,03 0,03 0,13 0,44 2,57 7,03 22,51
50 0,03 0,03 013 0,44 2,57 7,03 22,51
Momento de inercia Jq kg - cm2 2 70 0,03 0,03 0,13 0,44 2,57 7,03 22,51
100 0,03 0,03 0,13 0,44 2,57 7,03 22,51
16 0,03 0,03 0,13 0,44 2,71 7,42 23,29
21 0,03 0,03 013 0,44 2,71 7,42 23,29
31 0,03 0,03 0,13 0,44 2,57 7,03 22,51
61 0,03 0,03 013 0,44 2,57 7,03 22,51
9 0,03 0,03 013 0,44 2,57 7,03 22,51
1 Relacién reduccion (i=Ngntrada/Nsaiida) 2 plicado al centro del eje de salida a 100 rpm * $1 Vida util 15.000 horas
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Dimensiones (1 etapa, Relacién i=4~10)
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Unidad (mm)
Medida ADO047 ADO0O64 AD110 AD140
D1 w7 12 20 31,5 40 50 80 100
D2 20 31,5 50 63 80 125 140
D3 ny 28 40 63 80 100 160 180
D4 17 47 64 90 110 140 200 255
D5 67 79 109 135 168 233 280
D6 4xM3x0,5P 7XM5x0,8P 7XM6X1P 11XM6x1P 11XM8x1,25P | 11xM10x1,5P 12XM16Xx2P
D7 72 86 118 145 179 247 300
D8 H7 3 5 6 6 8 10 12
D9 45,5 55 77 90 113 138 175
D10 8x3.,4 8x4,5 8x5,5 8x5,5 12x6,6 12x9 16x13,5
D11 p7 60 70 95 120 152 212 255
D18 46,2 63,2 89,2 109,2 139,2 199,2 254,2
1 4 8 12 12 12 16 20
L2 6,5 8 13,3 13,3 17 22,5 30,5
L3 3 3 6 6 6 8 12
L4 19,5 19,5 30 29 38 50 66
L5 7 7 10 10 14,6 15 20
L6 4 4 7 8 10 12 18
L7 5 7.7 8 10 12 15 20
L8 52,5 28,5 27 37 62 69,5 82
L9 4 6 7 7 7 10 10
110 0,5 0,5 1 1 1 1 1
C13 46 70 100 130 165 215 235
C23 M4x0,7P M5x0,8P M6Xx1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M12x1,75P
C33 <1 * <14/<16 <19/<24 <32 <38 <48 <55
C43 30 34 40 50 60 85 116
C53 c6 30 50 80 110 130 180 220
C63 3.5 8 4 5 6 6 6
c73 48 60 90 115 142 190 220
cs3 19,5 19 17 19,5 22,5 29 63
C93 70 82,5 99,5 121,5 151 199,5 256,5
C103 13,25 13,5 10,75 13 15 20,75 53,3
0D 56x2 66x2 90x3 110x3 145x3 200x5 238x5

3. C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,

dirfiase a nuestro departamento de disenio o amplie informacioén en nuestra pagina web.
* AD064 relacion de reduccion 5,10 disponible con la opcién C3<16.

! Material: Acero inoxidable
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AD Series - Dimensiones (2-etapa, Relacién i=20~100) APEx DYNAMICS,INC.
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Medidas de bridaJ/ 3 iz i \ 6 Vista americana
3 Q- oD -
segln 509409 Junta torica o
Unidad (mm)
Medida ADO047 ADO64 AD090
D1 w7 12 20 31,5 40 50 80 100
D2 20 31,5 50 63 80 125 140
D3 hy 28 40 63 80 100 160 180
D4 n7 47 64 90 110 140 200 255
D5 67 79 109 135 168 233 280
D6 4xM3x0,5P 7xXM5x0,8P 7XM6x1P 11XM6X1P 11xM8x1,25P | 11xM10x1,5P 12XM16x2P
D7 72 86 118 145 179 247 300
D8 H7 3 5 6 6 8 10 12
D9 45,5 45,5 53,4 77 102 125 160
D10 8x3,4 8x4,5 8x5,5 8x5,5 12x6,6 12x9 16x13,5
D11 h7 60 70 95 120 152 212 255
D12 46,2 63,2 89,2 109,2 139,2 199,2 254,2
[ 4 8 12 12 12 16 20
L2 6,5 8 13,5 13,5 17 22,5 30,5
L3 3 3 6 6 6 8 12
L4 19,5 19,5 30 29 38 50 66
L5 7 7 10 10 14,6 15 20
L6 4 4 7 8 10 12 18
L7 5 7.7 8 10 12 15 20
L8 54,5 65 60 87,5 110 132,5 148
L9 4 6 7 7 7 10 10
10 0,5 0,5 1 1 1 1 1
Cc14 46 46 70 100 130 165 215
C24 M4x0,7P M4x0,7P M5x0,8P M6X1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P
C34 <11 * <11/<12 |¥<14/<15,875/<16| <19/<24 <32 <38 <48
C44 30 30 34 40 50 60 85
C5%4ce 30 30 50 80 110 130 180
Ce4 3,5 3,5 8 4 5 6 6
C74 48 48 60 90 115 142 190
C84 19,5 19,5 19 17 19,5 22,5 29
Co4 97,5 108 134 160 204 248 311,5
Cc104 13,25 13,25 13,5 10,75 13 15 20,75
0D 56x2 66X2 90x3 110x3 145x3 200x5 238x5

4. C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,

dirfiase a nuestro departamento de disefio 0 amplie informacién en nuestra pagina web.
* AD064 con factor de reduccion 20~50 disponible con la opciéon C3<12.
* AD090 con factor de reduccion 20~50 disponible con la opcién C3<16.

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA



*
*
*

* %
*

Dimensiones (2 etapa, Relacién i=16,21,31,61,91) 58 APEX DYNAMICS,INC.
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Unidad (mm)
Medida ADO47 AD140 AD200
D1 w7 12 20 31,5 40 50 80 100
D2 20 1,3 50 63 80 125 140
D3 h7 28 40 63 80 100 160 180
D4 h7 47 64 90 110 140 200 255
D5 67 79 109 135 168 233 280
D6 4XM3x0,5P 7xM5x0,8P 7XM6x1P 11XM6x1P 11xM8x1,25P | 11xM10x1,5P 12xM16x2P
D7 72 86 118 145 179 247 300
D8 H7 3 5 6 6 8 10 12
D9 45,5 45,5 55 77 90 113 138
D10 8x3,4 8x4,5 8x5,5 8x5,5 12x6,6 12x9 16x13,5
D11 h7 60 70 95 120 152 212 255
D18 46,2 63,2 89,2 109,2 139,2 199,2 254,2
L1 4 8 12 12 12 16 20
L2 6,5 8 18,5 13,9 17 22,5 30,5
L3 3 3 6 6 6 8 12
L4 19,5 19,5 30 29 38 50 66
L5 7 7 10 10 14,6 15 20
L6 4 4 7 8 10 12 18
L7 5 7.7 8 10 12 15 20
L8 52,5 28,5 32 37 122 79,5 82
L9 4 6 7 7 7 10 10
L10 0,5 0,5 1 1 1 1 1
Cc14 46 46 70 100 130 165 215
C24 M4x0,7P M4x0,7P M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P
C34 <1 *<11/<12 | *<14/<15,875/<16|  <19/<24 <32 <38 <48
C44 30 30 34 40 50 60 85
C54G6 30 30 50 80 110 130 180
Cé4 5,5 5,5 8 4 5 6 6
c74 48 48 60 90 115 142 190
c84 19,5 19,5 19 17 19,5 22,5 29
Co4 100 106 130,5 149 205 2475 323
C104 13,25 13,25 18,3 10,75 13 15 20,75
oD 56x2 66Xx2 90x3 110x3 145%3 200x5 238x5

4. C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,
dirfjase a nuestro departamento de diseno o amplie informacién en nuestra pagina web.

* AD064 con factor de reduccion 16~31 disponible con la opcién C3<12.
* AD090 con factor de reduccion 16~31 disponible con la opcion C3<15.875 / <16.

41
Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA



ADR Series- Especificaciones K APEX DYNAMICS, INC.

Caracteristicas técnicas

Modelo N° Etapas Relacion’ ADRO47 ADR064 ADRO90 ADR110 ADR140 ADR200 ADR255
4 19 48 130 270 560 1100 1700
5 22 60 160 330 650 1200 2000
1 7 19 50 140 300 550 1100 1800
10 14 40 100 230 450 900 1500
14 - 42 140 300 550 1100 1800
20 - 40 100 230 450 900 1500
20 19 - - - - - -
25 22 60 160 330 650 1200 2000
Par nominal de salida T2N Nm 2 35 19 50 140 300 550 1100 1800
40 19 48 130 270 560 1100 1700
50 22 60 160 330 650 1200 2000
70 19 50 140 300 550 1100 1800
100 14 40 100 230 450 900 1500
140 - - 140 300 550 1100 1800
200 - - 100 230 450 900 1500
Par maximo de salida Tog Nm 1,2 4~200 3 veces el par nominal de salida
Velocidad nominal de entrada nqy rom 1,2 4~200 5000 5000 4000 4000 3000 3000 2000
Velocidad maxima de entrada nqg rpm 1,2 4~200 10000 10000 8000 8000 6000 6000 4000
) 1 4~20 - - <2 <2 <2 <2 <2
Juego angular Micro PO arcmin > 25-200 - - <2 <2 <2 <7 <2
EiEmin 1 4~20 <4 <4 <4 <4 <4 <4 <4
Juego angular Reducido P1 2 25~200 <7 <7 <7 <7 <7 <7 <7
. 1 4~20 <6 <6 <6 <6 <6 <6 <6
Juego angular Estandar P2 arcmin 2 25-200 <9 <9 <9 <9 <9 <9 <9
Rigidez torsional Nm/arcmin 1.2 4~200 7 13 31 82 151 440 1006
Momento torsor maximo Mokg? Nm 1.2 4~200 42,5 125 235 430 1300 3064 5900
Carga axial maxima Fog2 N 1.2 4~200 1080 2110 2310 4800 6200 5450 10600
Vida util hr 1.2 4~200 30000 *
Rendimiento N % 1 4~-200 < 95%
2 25~200 <92%
Peso kg 1 4~20 1.1 21 5,9 10,5 21,9 50,9 85,4
2 25~200 1,4 1,9 4,5 9.8 20,1 45,4 85,9
Temperatura de trabajo Co) 1,2 4~200 - 10°C~+90°C
Lubricacion 1.2 4~200 Crasa sintética de engranajes (NYOGEL 792D)
Grado de proteccion IP 1,2 4~200 1P65
Posicién de montaje 1,2 4~200 Cualquier direccion
Rumorosidad /n1=3000rpm) dB 1.2 4~200 <61 | <63 | <65 | <68 | <70 | <72 <74

! ADR Transmision a 90°

Inercia
Modelo N° Etapas Relacion’ ADRO47 ADR0O64 ADR090 ADR110 ADR140 ADR200 ADR255
4~10 0,09 0,35 2,25 6.84 23,4 68,9 135,4
1 14 = 0,07 1,87 6,25 21,8 65,6 119.8
Momento de Inercia J1 P 20 - 0,07 1,87 6,25 21,8 65,6 119.8
20 0,09 - > > - > =

2 25~100 0,09 0,09 0,35 2,25 6,84 234 68,9
140~200 = - 0,31 1,87 6,25 21,8 65,6

1 Relacion reduccidn (i=Ngntrada/Nsalida) 2 Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm * §1 Vida util 15.000 horas
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ADR Series Dimensiones (1-etapa, Relacién i=4~20) 23 APEX DYNAMICS,INC.
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Unidad (mm)

Medida ADRO47 ADRO64 ADRO090 ADR110 ADR140 ADR200 ADR255

D1, 12 20 31,5 40 50 80 100

D2 20 31,5 50 63 80 125 140

D3, 28 40 63 80 100 160 180

D4, 47 64 90 110 140 200 255

D5 67 79 109 135 168 233 280

D6 4xM3x0,5P 7xM5x0,8P 7XM6x1P 11XM6X1P 11XM8x1,25P | 11xM10x1,5P 12XM16x2P

D7 72 86 118 145 179 247 300

D8, 3 5 6 6 8 10 12

D10 8X3,4 8x4,5 8x5,5 8x5,5 12x6,6 12x9 16x13,5

D12 46,2 63,2 89,2 109,2 139,2 199,2 254,2

1 4 8 12 12 12 16 20

L2 6,5 8 13,5 13,5 17 22,5 30,5

L3 3 3 6 6 6 8 12

L4 19,5 19,5 30 29 38 50 66

L5 7 7 10 10 14,6 15 20

L6 4 4 7 8 10 12 18

L8 107,5 126 172,5 201 263,5 334,5 392

L9 4 6 7 7 7 10 10

L10 0.5 0,5 1 1 1 1 1

c1? 46 70 100 130 165 215 235

C23 M4x0,7P M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M12x1,75P

C3’ <11 <14/<16 <19/< 24 <32 <38 <48 <55

C43 30 34 40 50 60 85 116

C5 & 30 50 80 110 130 180 200

C63 3,5 8 4 5 6 6 6

C7? 48 60 90 115 142 190 220

C83 19,5 19 17 19,5 22,5 29 63

Cy 104,25 116,5 159,5 199 245,5 316 398,5

C10° 13,25 13,5 10,75 13 15 20,75 53,5

OfIKIE 74 77,5 107.5 134 164,5 241,5 268,5

3. C1~C11 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,
dirfjase a nuestro departamento de diseno o amplie informacion en nuestra pagina web.
! Material: Acero inoxidable
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ADR Series Dimensiones (2-etapa, Relacion i=25~200) 29 £ PEX DYNAMICS,INC.
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Unidad (mm)

Medida ADRO47 ADRO6G4 ADRO090 ADR110 ADR140 ADR200 ADR255

D1 w7 12 20 31,5 40 50 80 100

D2 20 31,5 50 63 80 125 140

D3 h7 28 40 63 80 100 160 180

D4 h7 47 64 90 110 140 200 255

D5 67 79 109 135 168 233 280

D6 4xM3x0,5P 7XM5x0,8P 7XM6x1P 11XM6X1P 11xXxM8x1,25P 11xXxM10x1,5P 12XM16x2P

D7 72 86 118 145 179 247 300

D8 H7 5 5 6 6 8 10 12

D10 8x3,4 8x4,5 8x5,5 8x5,5 12x6,6 12x9 16x13,5

D12 46,2 63,2 89,2 109,2 139,2 199,2 254,2

L1 4 8 12 12 12 16 20

L2 6,5 8 13,5 13,5 17 22,5 30,5

L3 3 3 6 6 6 8 12

L4 19,5 19,5 30 29 38 50 66

L5 7 7 10 10 14,6 15 20

L6 4 4 7 8 10 12 18

L8 122 132,5 163 217,5 269,5 333,5 403

L9 4 6 7 7 7 10 10

L10 0,5 0,5 1 1 1 1 1

C13 46 46 70 100 130 165 215

C23 M4x0,7P M4x0,7P M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P

C33 <11 <11/<12 <14/<15,875/<16 <19/<24 <32 <38 <48

C43 30 30 34 40 50 60 85

C53 ¢e 30 30 50 80 110 130 180

C63 3,5 3,5 8 4 5 6 6

C73 48 48 60 90 115 142 190

C83 19,5 19,5 19 17 19,5 22,5 29

C93 103,25 108,25 128,25 166,5 209 269,5 340

C103 13,25 13,25 13,5 10,75 13 15 20,75

C113 74 74 77,5 107,5 134 164,5 241,5

3. C1~C11 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,
dirfjase a nuestro departamento de disefo o amplie informacién en nuestra pagina web.
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ADS Series - Especificaciones % ApEX DYNAMICS,INC.
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Caracteristicas técnicas

Modelo N° Etapas  Relacion? ADS047 ADS064 ADS090 ADS110 ADS140 ADS200 ADS255
4 19 438 130 270 560 1100 1700
5 22 60 160 330 650 1200 2000
1 7 19 50 140 300 550 1100 1800
10 14 40 100 230 450 900 1500
Nm 16 19 438 130 270 560 1100 1700
Par nominal de salida T, 21 22 60 160 330 650 1200 2000
2 31 19 50 140 300 550 100 1800
61 19 50 140 300 550 1100 1800
91 14 40 100 230 450 900 1500
Par maximo de salida T2 Nm 1,2 4~91 3 veces el par nominal de salida
Velocidad nominal de entrada nqy rom 1,2 4~91 5000 5000 4000 4000 3000 3000 2000
Velocidad maxima de entrada nqg rom 1,2 4~91 10000 10000 8000 7500 4500 4500 3800
) . 1 4~10 - - <1 <1 <1 <1 <1
Juego angular Micro PO arcmin ) o ; - ; =3 =3 =3 =3
Juego angular Reducido P1 arcmin ; 146:1901 = g = 2 2 g 2 g i g i : 2 g
Juego angular Estandar P2 arcmin ! 410 =5 = => => =5 => =>
2 16~91 <7 <7 <7 <7 <7 <7 <7
Rigidez torsional Nm/arcmin 1.2 4~91 3 7 14 25 50 145 225
Momento torsor méaximo Nm 1,2 4~91 42,5 125 235 430 1300 3064 5900
N 1,2 4~91 1080 2110 2310 4800 6200 5450 10600
Momento torsor maximo Fyyg 2 N 1,2 4~91 165 395 1300 1525 2800 4500 12500
Carga axial maxima F,g 2 N 1,2 4~91 580 1000 1100 980 2700 4700 8000
Vida util hr 1,2 4~91 30000
Rendimiento n % 1 410 297
2 16~91 > 94%
K 1 4~10 0,8 1,4 3,4 6,7 13,5 35 63,8
Peso 2 2 16~91 1,1 1,6 4 7.3 16,6 36,4 74,7
Temperatura de trabajo oC 1,2 4~91 -10°C~+90°C
Lubricacién 1,2 4~91 Crasa sintética de engranajes (NYOGEL 792D)
Grado de proteccién IP 1.2 4~91 IP65
Posicion de montaje 1.2 4~-91 Cualquier direccion
Rumorosidad /n1=3000rpm) dB 1,2 4~91 <s6 | <58 | <60 | <63 | <65 | <67 | <70

| ADS Con doble eje,
* entrada y salida

Inercia
Modelo N° Etapas Relacion® ADS047 ADS064 ADS090 ADS110 ADS140 ADS200 ADS255
4 0,06 0,21 0,87 3,65 10,27 43,05 102,68
5 0,06 0,21 0,83 3,53 10,17 41,76 99,12
1 7 0,06 0,21 0,82 3,47 9,99 41,15 97,41
Momento de inercia Jq i 10 0,06 0,21 0,81 3,45 9,93 40,97 97,03
16 0,06 0,06 0,21 0,83 3,53 10,17 41,76
21 0,06 0,06 0,21 0,83 3,53 10,17 41,76
? 31 0,06 0,06 0,21 0,83 3,53 10,17 41,76
61 0,06 0,06 0,21 0,81 3,45 9,93 40,97
91 0,06 0,06 0,21 0,81 3,45 9,93 40,97
1 Relacién reduccion (i=Nentrada/Nsalida) 2 pplicado al centro del eje de salida a 100 rpm *$1 Vida util 15.000 horas
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ADS Series Dimensiones (1-etapa, Relacién i=4~10) APEX DYNAMICS,INC.
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segun I1SO 9409 S Junta
ADRO64-ADR255 térica- Bl 17 s

Vista americana

H1
75)
4

E_]e tIpO 51 E_Je tlpo ) 2017
Unidad (mm)
Medida ADS047 ADS064 ADS090 ADS110 ADS140 ADS200 ADS255
D1 H7 12 20 31,5 40 50 80 100
D2 20 31,5 50 63 80 125 140
D3 hy 28 40 63 80 100 160 180
D4 nh7 a7 64 90 110 140 200 255
D5 67 79 109 135 168 233 280
D6 4xM3x0,5P 7xM5x0,8P 7XM6X1P 11XM6X1P 11xXM8x1,25P 11XM10x1,5P 12XM16x2P
D7 72 86 118 145 179 247 300
D8 H7 3 5 6 6 8 10 12
D9 43 55 78 100 125 175 210
D10 8x3.4 8x4,5 8x5,5 8x5,5 12X6,6 12X9 16x13,5
D11 H7 60 70 95 120 152 212 255
D12 31 22 22 30 40 75 95
D13 37 50 62 82 109 145 172
D14 M4x0,7P M4x0,7P M5x0,8P M8x1,25P M12x1,75P M16x2P M20x2,5P
D15 M3x0,5P M3x0,5P M4x0,7P M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M8x1,25P
D16 51,5 61,5 84 107 137 193 235
D17 K6 11 14 16 22 32 40 55
D18 46,2 63,2 89,2 109,2 139,2 199,2 254,2
L1 4 8 12 12 12 16 20
L2 6,5 8 13,5 13,5 17 22,5 30,5
L3 3 3 6 6 6 8 12
L4 19,5 19,5 30 29 38 50 66
L5 7 7 10 10 14,6 15 20
L6 4 4 7 8 10 12 18
L7 5 7,7 8 10 12 15 20
L8 32,5 43,5 47 62 72 89,5 112
L9 4 6 7 7 7 10 10
L10 0.5 0,5 1 1 1 1 1
L11 89,5 110,5 138,5 170 218 296 372,5
L12 18 22 28 36 58 82 115
L13 2,5 2,5 3,5 3,5 3,5 4,5 4,5
L14 10 10 12,5 19 28 36 42
L15 1.5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
L16 5,5 55 7 9 11 14 14
L17 2 2 3 3 6 6 7
L18 14 18 22 28 45 70 90
B1 ho 4 5 5 6 10 12 16
H1 12,5 16 18 24,5 35 43 59
0D 56x2 66x2 90x3 110x3 145x3 200x5 238x5
V 4 4 4 4 6 6 6
z 45 45 45 45 30 30 30
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58l APEX DYNAMICS,INC.

ADS Series Dimensiones (2-etapa, Relacion i=16~91)
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Medidas de brida - qL12] oD L5l |L14]  DIN3322

seguin 150 9409 Junta Blng
L17, L18
ADRO64-ADR255 torica- | |

2D10,
11\)

e oD 4
\\J Vista americana
Eje tipo 51 Eje tipo 52 +2o1L
Unidad (mm)
Medida ADS047 ADS064 ADS090 ADS110 ADS140 ADS200 ADS255
D1 H7 12 20 31,5 40 50 80 100
D2 20 31,5 50 63 80 125 140
D3 hy 28 40 63 80 100 160 180
D4 ny 47 64 90 110 140 200 255
D5 67 79 109 135 168 233 280
D6 4XM3X0,5P 7XM5X0,8P 7XM6X1P 11XM6X1P 11XM8X1,25P 11XM10X1,5P 12XM16X2P
D7 72 86 118 145 179 247 300
D8 w7 3 5 6 6 8 10 12
D9 43 48 68 86 110 132 182
D10 8X3,4 8X4,5 8X5,5 8X5,5 12X6,6 12X9 16X13,5
D11 Hy 60 70 95 120 152 212 255
D12 22 22 22 22 30 40 75
D13 37 50 62 82 108 145 172
D14 M4X0,7P M4X0,7P M4X0,7P M5X0,8P M8X1,25P M12X1,75P M16X2P
D15 M3X0,5P M3X0,5P M4X0,7P M5X0,8P M6X1P M8X1,25P M10X1,5P
D16 51,5 61,5 84 107 137 193 231,5
D17 K6 11 11 14 16 22 32 40
D18 46,2 63,2 89,2 109,2 139,2 199,2 254,2
11 4 8 12 12 12 16 20
L2 6,5 8 13,5 13,5 17 22,5 30,5
L3 3 3 6 6 6 8 12
L4 19,5 19,5 30 29 38 50 66
L5 7 7 10 10 14,6 15 20
L6 4 4 7 8 10 12 18
L7 5 7.7 8 10 12 15 20
L8 62,5 63,5 67 82 122 79,5 177
L9 4 6 7 7 7 10 10
L10 0,5 0,5 1 1 1 1 1
L11 119,5 125,5 158,5 188 253,5 314,5 419,5
112 18 18 22 28 36 58 82
113 2,5 2,5 2,5 3,5 3,5 3,5 4,5
114 10 10 10 12,5 19 28 36
115 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
116 5,5 5,5 7 9 11 14 18
117 2 2 2 3 3 6 6
118 14 14 18 22 28 45 70
B1 ho 4 4 5 5 6 10 12
H1 12,5 12,5 16 18 24,5 35 43
oD 56X2 66X2 90X3 110X3 145X3 200X5 238X5
Vv 4 4 4 4 6 6 6
7 45 45 45 45 30 30 30
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M APEX DYNAMICS,INC.

Dimensiones

AD 047 AD 064 / AD 090 AD 110
ADR 047 ADR 064 / ADR 090 ADR 110
ADS 047 ADS 064 / ADS 090 ADS 110

1xD8,;

AD 140/ AD 200 AD 255
ADR 140/ ADR 200 ADR 255
ADS 140 / ADS 200 ADS 255

ADO47 ADO64 ADO090 AD110 AD140 AD200 AD255
Medida ADRO47 ADRO64 ADRO090 ADR110 ADR140 ADR200 ADR255
ADS047 ADS064 ADS090 ADS110 ADS140 ADS200 ADS255

D1 H7 12 20 31,5 40 50 80 100
D2 20 1,5 50 63 80 125 140
3n7 28 40 63 80 100 160 180
D4 h7 47 64 90 110 140 200 255
D5 67 79 109 135 168 233 280
D6 M3x0,5P M5x0,8P M6x1P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M16x2P
D8 H7 3 5 6 6 8 10 12
D10 3,4 4,5 5,9 9,5 6,6 9 18,9
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